
組 10 ゼッケン 25 本部が記入

コース 2 学校名

チーム名

車検(車検係が記入) ｢否｣の場合は車検審判を呼び、車検審判が｢合計得点欄｣に｢失格｣を記入 車検係が記入

重量 １４kg以内

寸法 車検

重量 ８kg以内 ８ｋｇ
車検係サイン 小坂

寸法 ※動作しなかった場合○で囲む（下記参照）
競技者サイン 秋田

競技(主審記入)

竿燈にかけられたアイテム 稲穂（赤） ５　本 ×２０　点 100点

(ア)小計

きりたんぽ（黒） ３　本 ×１０　点 30点 130点

□ 竿燈及びスギッチが妙技エリア内に収まっていない （ア）のまま ①

□ 竿燈及びスギッチが妙技エリア内に収まった （ア）×２倍 260点 操縦者が記入

自立型ロボットが動作したか □ 動作しなかった （自立型ロボットの重量が８ｋｇになる）

自立型ロボットが堰エリアを通過した場合 □ 通過していない 　　０点 ②

□ 通過した 　２０点 0点

自立型ロボットが水田エリアに下りた場合 □ 下りていない 　　０点 主審が記入

□ １箇所 　２０点 ③

□ ２箇所 　４０点 0点

（イ）□ 達成した 　　１２０点 ④

（ウ）□ 達成しなかった 　　　　０点 120点
⑤

稲穂置場に置かれた稲穂 本 ×　５点 点 （ウ）の場合のみ 点

競技時間 （９００点満点の場合のみ記入） 分 秒

理由など
競技者サイン 秋田

失格 □ 主審サイン 大館

備考

入力確認

  リモコン型ロボット

  自立型ロボット

合計得点＝①＋②＋③＋④＋⑤

460         点

合・否 ６．８５ｋｇ
合・否

　　 　 パーフェクトを達成した場合の
　　　　妙技ポイント

合・否 １２．５６ｋｇ
合・否 合 ・ 否

　（記入例）

審判サイン

記入事項確認者サイン PC入力者サイン 最終確認者サイン

競技者サイン
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